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1. Kratky uvod pro uvedeni do provozu
1.1 Nastaveni

ESTAmat PFC bude expedovan s nasledujicim standardnim nastavenim :

Nap4jeci napéti : 230 VAC

Vstup méficiho napéti  : Faze — Nulovy vodi¢

Frekvence : 50 Hz

Druh inicializace AU1 : automatické testovani - pfipojeni méticiho napéti

- ptipojeni proudového trafa
- vykonti kondenzatorovych stupii

1.2 Montaz a pripojeni ESTAmatu PFC
Pro montdz regulatoru je tfeba v panelu vystiihnout otvor 138*138mm.. Regulator po prostréeni

otvorem zajistime pfilozenymi upeviiovaci liStami. LiSty vtlacime do zafezli smérem od zadni Casti
regulatoru tak daleko, az se opfou o panel.

Svorky Pripojeni

1 Pfipojeni proudového trafa k, X/5 A nebo X/1 A P¥i provozu se standardnim
2 Pfipojeni proudového trafa 1, X/5 A nebo X/1 A nastavenim dle 1.1 se mohou
4 Sit'ové piipojeni N, 230 VAC propojit sitové pripojeni a
5 Sitové pipojeni L1, 230 VAC méFici vstupy, to znamena,
7,8 Poruchovy kontakt bez napéti, pracovni Ze je moZno propojit svorky
10 Me¢fici napéti L nebo A 4-10a5-12.

12 Mefici napéti L

15-20 Ovladaci vystupy pro stykace 1-6

21-26 Ovladaci vystupy pro stykace 7-12 (jen PFC12)

1.3 Uvedeni do provozu

Po priloZzeni napajeciho napéti na ESTAmat PFC zapoCne testovani pristroje. Pritom jsou
zobrazovany asi ve 2 vtefinovych intervalech :

e Programova verze napi.: 12.1.

e Druh inicializace napt.: AUl ¥)

e Nastaveny zadany ucinik napi.: 1.00

e Spinaci doba napt.: LOAD

e Typ méficiho napéti napi.: L1-0

e pii AUl ,, Typ méficiho napéeti* napt.:L-0 , musi zdkaznik v AU1 zménit na L-L, pokud je

pouzito méfici napéti mezi dvéma fazemi. Viz.
kapitola 4.4. a 6.3.2.
e pfiAU2a AU3
,» Lyp méticiho napéti‘ napt.: L1-0, musi byt provedeno piizpisobeni v AU2 a AU3,
pokud mista pfipojeni méficiho napéti a transf. proudu
nejsou stejnd. Viz kapitola 4.4. a 6.3.3.

*) pri zpusobu inicializace AU3 navic :
e Spinaci program a pocet aktivovanych reléovych vystupti napt.: 1111 a pomoci LED eeee
e C/k- hodnota napt.: 0.025



Priabéh automati

cké inicializace :

Displej

Funkce

AUl
-1-az -5-
NO

Regulator postupné spind, pocinajic od 1. stupné, jednotlivé stupné tak dlouho, az
na zékladé¢ proudovych zmén pii tomto spinani ur¢i zptisob ptipojeni méficiho
proudového trafa. Tyto pokusy o zjiSténi zpisobu piipojeni jsou pocitany a
vyhodnocovany. Teprve tehdy, az pti 5 po sobé nasledujicich pokusech je dosazeno
stejné¢ho vysledku, je jednozna¢né urcen zpisob ptipojeni proudového trafa.
Regulator zobrazuje pokusy na displeji poc¢ate¢nim cislem -1- a kon¢i v normalnim
ptipadé po 5 pokusech ¢islem -5-.

Pti nepfiznivych sitovych pomérech mize byt Cislo znazoriujici pocet pokusi
ale mensi. Jestlize pocet pokusti nedosahne hodnoty -3-, doporucuje se nastavit na
regulatoru druh inicializace na AU2 nebo AU3. Viz. kapitola 6.3.1.

JestliZe je na displeji stfidavé zobrazovano AU1 a NO signalizuje timto regulator,
ze jiz byla korekéni konstanta pro zptisob pfipojeni proudového trafa v regulatoru
uloZena. Regulator zacne po uplynuti blokovaci doby, znovuzapnuti s druhou fazi
inicializace AU2. Viz. Kapitola 4.4.1.3.

Blikéni desetinné tecky v displeji signalizuje, Ze jeSt¢ probiha Cas blokaze
znovuzapnuti stupné.

Poté, co byl regu

latorem jednoznacné urcen zplsob pfipojeni méficiho proudového transformatoru

zacnou se ovérovat proudy, pripadné vykony jednotlivych stupni.

Displej Funkce
AU2 Regulator, pocinajic od prvniho stupné, postupné spina na kratky okamzik a opét
21 a7 2.3 vypne kazdy kondenzatorovy stupeit (PFC6 : 6 stupnd, PFC12: 12 stupnd).
) ) Tento testovaci pribéh se opakuje trikrat.
V idealnim ptipadé probéhne uspésné celkova inicializace ESTAmatu PFC asi za dobu 5 minut. Tim

je regulatoru zprosttedkovana korektni konfigurace vstupnich parametri a reguldtor zobrazuje nyni

aktudlni cose.
Jestlize je na displ

eji zobrazen n€ktery z nasledujicich symbolli, miize to mit nasledujici pficinu :

Displej Pricina Reseni
=I Mefici proud je mensi jak 25 mA. Piekontrolovat proudové trafo
0 Mtici proud je véti jak 5,3A. Prevodni konstanta proudoveho
trafa je pfili§ mala
=U Me¢fici napéti chybi. Ptekontrolovat vstupy regulatoru
InicializaccAUL neprobehla bez chyby. nastavit mod AU2. Viz. kapitol
=AUl Mozné pti€iny: rychlé zmény zatéze, 631
kompenzacni vykon pfili§ maly, nizkd zatéz. T
Imcvlal,lzavc’sAUZ neprf)beh}a bez’ cvlzyby. Nastavit méd AU3 . Viz.
=AU2 Mozné pfi€iny : rychlé zmény zatéze, .
, . .. v kapitola 6.3.1.
kondenzatorové stupné nejsou piipindny.
Signalizovini poruch}{ EAUVI. neb?’ EAU,Z , 5, * | Nastavit mod AU3. Viz. kapitola
SLE za sebou. Porucha zanikne pfi mensim kolisani 63.1
vykonii po ukonceni inicializaci. T

\%

regulatoru je standardné hodnota nastaveného cos¢ rovna 1,00.

Pokud zistane na piistroji standardni nastaveni zvyroby, piejde pak ESTAmat PFC do
automatického zptsobu inicializace AU1. To znamend, ze uzivatel jiz nemusi provadét zadna dalsi

nastaveni




Piedpoklady pro start automatické inicializace :

¢ Proud sekundaru méficiho proudového transformatoru musi byt nejméné 25 mA.
Velikost proudu nejmensiho piipojeného kondenzatorového stupné na strané sekundaru
proudového ménice se musi pohybovat v rozsahu od 0,025 do 1,00 A.

2. VSeobecné
2.1. ESTAmat PFC — Pouziti a funkce

ESTAmat PFC mize byt pouzit tam, kde je zapotiebi automatické regulace cosp. VSechny funkce
ESTAmatu PFC jsou fizeny mikroprocesorem. Ochrané zafizeni (Watchdog) kontroluje neustale
procesor a zajiStuje tak jeho bezchybnou funkci. Procesor nepracuje interné se Zadnymi Casovymi
nebo datumovymi funkcemi.

Meéiené veliCiny proud a napéti vstupuji do reguldtoru pies 50/60Hz pésmovou propust.
Harmonické obsazené v siti nemaji proto vliv na méfeni. Oba méfici vstupy jsou bezpotencialové.
Mg¢fici napéti se miZze pohybovat v rozsahu od 58V do 690V a lze je volitelné pfipojit mezi fazi-
nulovy vodi¢ nebo fazi-fazi. Rozsah méticiho proudu lezi mezi hodnotami 25mA a 5SA. Neni nutné
rozliSovat, zda je o méfici proudovy transformator X/1 A nebo X/5A.

Meéfici cyklus trva 0,5 sec. a obsahuje zjisteni méfenych hodnot, vypocet vSech pottebnych
charakteristickych hodnot, jako napt.: cosp, harmonické proudu, atd. a, pokud je to potiebné, pfipravu
urcitych aktivit, napt.: spindni stupiid, poruchova hlaseni atd.

2.2. Automatické ovérovani zapojeni proudového trafa a velikosti kondenzatorovych stupii

ESTAmat PFC je schopen uréit béhem uvadéni do provozu testovacimi spinanimi zapojeni meéficiho
proudového transformatoru a velikosti pfipinanych kondenzatorovych stupnd.

K dispozici jsou tfi druhy inicializace:

e Automaticka inicializace AU1
ESTAmat PFC zjistuje zplsob zapojeni méficiho proudového trafa, vykon a pocet
kondenzatorovych stupiil a pottebny spinaci program.

o Poloautomaticka inicializace AU2
ESTAmat PFC zjistuje, po jiz ovéfeném zptsobu zapojeni méficiho proudového trafa, vykon
a pocet kondenzatorovych stupiili a potfebny spinaci program.

e Ru¢ni inicializace AU3
Zpusob zapojeni méticiho proudového trafa, vykon a pocet kondenzatorovych stupiti a rovnéz
tak 1 spinaci program musi byt zadany uZzivatelem.

2.3. Hodnota -C/k

Parametr C/k- je prahova hodnota citlivosti regulatoru jalového vykonu ESTAmat PFC. Tato
hodnota urcuje minimdlni regulacni velikost jalového proudu regulatoru v A. Prekroci-li proud
jalového podilu zatéze nastavenou hodnotu C/k, bude tato skutecnost signalizovdna svitem jedné z
,,LED* diod regula¢niho trendu ("ind" nebo "kap"). Vypocet hodnoty C/k je popsan v kapitole 6.3.5.



2.4. Spinani do kruhu

Pti spindni do kruhu bude kondenzatorovy stupen, jenz byl pfipojen na sit’ jako prvni, také jako prvni
odpojen. Spinani probiha dle principu FIFO (First-IN-First-OUT). Jestlize dojde ke spinani stupiiti v
poradi 1-2-3-4-5, budou tyto stupné také ve stejném potadi 1-2-3-4-5 odpinény.

Princip spinani do kruhu rozdé€li stejnomérné zatizeni vSech komponent napf.: stykace a
kondenzatory. Dalsi ptednosti tohoto principu je to, ze pravé odpojeny kondenzator méa podstatné
vice ¢asu k vybiti, nez bude znovu pfipojen.

Prednosti spinani do kruhu se uplatni také u spinacich programi s tzv. kmitavym stupném. Je-li
napf. pouzit spinaci program s fadou 1:2:2:2:2:2 budou spindny stupné s vahou ,,2° rovnéz podle
principu spinani do kruhu. Stupeni s vahou ,,1* bude pouZit jenom k jemnému doregulovani. U
spinacich programi se stejnymi kmitavymi stupni napt.: 1:1:2:2:4 budou stejn¢ veliké kmitavé stupné
(1:1 ptipadné 2:2) rovnéz sttidavé spinany.

2.5. Optimalizace spinani

ESTAmat PFC mé&ii neustale pozadavek jalového vykonu, pfipadné jeho zmény, a dle téchto
namétenych hodnot optimalizuje spinani tak, aby byl pfipojen vzdy co mozno nejvetsi kondenzatorovy
stupent. Regulator kompenzacniho rozvadéce se stupni napt.: 25 : 25 : 50 : 50 : 50 kvar bude pii
pozadavku jalového vykonu nejméné 50kvar spinat okamzité 50 kvar stupeii a nikoli dva stupné po
25kvar. Tak dochazi k redukovani poctu spinani a tim ke zvySeni zivotnosti kondenzatora a stykact.

2.6. Generatoricky provoz (Ctyikvadrantovy provoz)

Zvétsovani rozsahu vyuzivani obnovitelnych energetickych zdroju (vitr, slune¢ni energie, bioplyn)
a kogeneracnich jednotek, ale také uzivani zaskokovych zdroji, vede k novym pozadavkiim na
moderni regulatory jalového vykonu. Timto pozadavkem je potfeba bezchybné funkce také pii
dodavce ¢inného vykonu do sité (generatoricky provoz). ESTAmat PFC je schopen jak pii odbéru,
tak 1 pfi doddvce energie spravné zméfit velikost jalového vykonu a vykompenzovat ho.

2.7. Spinaci doba

Doba jez uplyne od rozsviceni ,,LED*“ diody regula¢niho trendu ("ind","cap") do sepnuti
kondenzatorového stupné je definovana jako spinaci doba. Spinaci doba muze byt automaticky
ménéna regulatorem v zavislosti na velikosti jalového vykonu ESTAmat PFC, nebo zadavana jako
konstanta uzivatelem.

2.8. Blokovaci doba znovuzapnuti

Doba jez uplyne od vypnuti urcitého stupné do nejspiSe mozného okamziku znovuzapnuti tohoto
stupné je definovana jako blokovaci doba znovuzapnuti. ESTAmat PFC ma k dispozici nastavitelné
hodnoty blokovacich dob znovuzapnuti 20, 60, 180 nebo 300 sec. Tato doba je potiebnd k tomu, aby
po odpojeni stupné se zbytkové napéti kondenzatoru snizilo jeho vybijecim obvodem na potiebnou
uroven. Je tieba proto zvolit blokovaci dobu znovuzapnuti v zavislosti na parametrech vybijeciho

-6-



obvodu. K znovuzapnuti stupné¢ mize dojit teprve tehdy, jestize zbytkové napéti na kondenzatoru je
mensi jak 10% provozniho napéti.

2.9. Harmonické proudu — efektivni proud

Vypoctove, pouzitim FFT-Analyzy (Fast-Fourier-Transformation), mize ESTAmat PFC urcovat
3.,5.,7,11.,13.,, 17. a 19. harmonickou proudu. Harmonické jsou uvadény v procentech, vztazeno k
proudu prvni harmonické. Na regulatoru budou zobrazeny procentudlni hodnoty az do 17.
harmonické. Jsou-li v siti zdroje harmonickych a vznikne-li rezonance mezi kompenza¢nim zatizenim
a sitovym transformatorem s rezonancnim kmitoctem na nékteré charakteristické harmonické, pak
dochazi k extrémnimu zvySeni procentudlni hodnoty této harmonické. Regulator porovnava namétrené
hodnoty harmonickych s nastavenymi limitnimi hodnotami a pfi prekroc¢eni nékterého z téchto limitt
aktivuje poruchové hlaSeni. Toto hlaSeni se projevi bud’ sepnutim poruchového relé nebo optickou
signalizaci.

Efektivni proud je pocitan z kiivky proudu. Nelinearni rusivé spottebice zkresluji sinusovou kiivku
proudu. Proud prvni harmonické a efektivni proud maji pfi zkresleni harmonickymi rozdilnou hodnotu.
Cim vice je proud zkreslen harmonickymi, tim vétsi je rozdil mezi proudem prvni harmonické a
efektivnim proudem. Konstanta, kterd vznikne porovnanim téchto dvou proudi, je vlastné métitkem
zkresleni proudu harmonickymi. Hodnotu této konstanty lze nastavit v regulatoru jako limitni a jeji
prekroceni bude vyhodnoceno jako poruchovy stav.

2.10. Méreni teploty

Teplotnim ¢idlem vestavénym uvniti regulatoru mize ESTAmat PFC trvale méfit teplotu okoli.
Pfestoze je senzor umistén uvnitf piistroje, je regulator schopen provést toto méfeni s postacujici
piesnosti diky proudéni okolniho vzduchu ventilacnimi otvory. Takto se nam naskytd moznost pfi
vestavbeé reguldtoru do rozvadéce méfit jeho vnitini teplotu. Pii pfekroceni nastavené limitni hodnoty
teploty v regulatoru dojde k aktivovani poruchové funkce nebo sepnuti ventilatoru kontaktem
poruchového relé.

2.11. Souctovy proudovy transformator
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Je-li ptipojnicovy systém napdjen z vice transformatort, je tfeba méficimi proudovymi transformatory
m¢éfit jednak proudy jednotlivych transformatorti a pak souctovymi transformatory tyto proudy scitat.
Pfitom je tfeba dbat na spravné polovani, jinak muze dojit k odecitdni proudd jednotlivych
transformatord.



Vypocet hodnoty C/k je popsén v bodé€ 6.3.5. Je tieba si uvédomit, Ze vysledna prevodni konstanta k
je dana souctem pievodnich konstant jednotlivych proudovych transformatori.

k=kl+k2+Kk3 ... k = X pFevodnich konstant proudovych transformatoru

2.12. Paralelni provoz
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Jsou-li propojeny dva oddélené piipojnicové systémy napajené kazdy svym trafem a vybavené
kompenzaci s regulatorem, dojde k vzdjemnému pusobeni téchto regulatorti z divodu rozdé€leni
proudu mezi tyto dva transformatory. Aby pfitom nedoSlo ke kmitdni obou regulatorti, je tfeba
nastavit rozdilné hodnoty C/k. Dojde tu k tzv. vedoucimu postaveni jednoho regulatoru, protoze
regulatory reaguji s rozdilnou rychlosti. Reguldtor s nizkou hodnotou C/k spind rychleji nez druhy
s vy$s§i hodnotou C/k. Hodnota pozadovaného - cos¢ obou regulatorti musi byt stejna. Jinak by mohlo
dojit k tomu, Ze by regulator s vyS$im cosq stupné pfipinal, zatimco regulator s niz§im cos@
v disledku jeho zvyseni stupné odpinal. Tim by mohlo dojit k nezddoucimu kmitdni obou regulétora.
2.13. Sériové rozhrani

Regulator ESTAmat PFC je vybaven sériovym rozhranim RS232. Pii spojeni s pocitatem lze ptes
toto rozhrani odecitat z regulatoru naméfené hodnoty a nastavené regulacni parametry. Rovnéz lze ptes
RS232 ptestavovat regulacni parametry regulatoru z pocitace. Potiebny software pro tuto komunikaci
a rovnéz propojovaci kabel mezi ESTAmatem PFC a PC lze ptiobjednat.

3. Pripojeni ESTAmatu PFC

3.1. Umisténi svorek

Pfipojeni je provedeno 20-ti polovou zastrckovou liStou se Sroubovym zajiSténim. Regulator
ESTAmat PFC12 je pridavné vybaven jesté¢ 6-polovou zastrckovou listou uréenou pro stupné 7 az
12. Zapojovaci schéma je zobrazeno na zadni strané regulatoru.



Popis zastrckovych list:

Svorky Pripojeni
1 Proudové trafo k, X/5 A nebo X/1 A
2 Proudové trafo 1, X/5 A nebo X/1 A
4 Sitové napajeni N, 230V AC
5 Sitové napdjeni L1, 230V AC
7,8 Pracovni kontakt bez napéti poruchového relé
10 Me¢fici napéti L nebo A
12 Meéfici napéti L
15-20 Ovladaci vystupy pro stykace 1-6
21-26 Ovladaci vystupy pro stykace 7-12 (jen PFC12)

3.2. VSeobecné pripojovaci podminky

1. Regulator je vybaven vnitinim jisténim 100 mA ( trubickova pojistka 5 x 20 mm). Toto jisténi
neni pfistupné zvenku.

2. Velikost externiho jisténi se fidi dle velikosti proudi ovladacich civek pfipojenych stykaci. Je
tteba mit na paméti, ze 1 kdyz jednotlivé ovladaci kontakty reguldtoru mohou byt zatizeny
proudem az 5 A, ptesto by hodnota externiho jiSténi neméla prekrocit velikost 10 A.

3. Ve vétSin€ piipadi je méfici a napdjeci napéti identické. Pak je mozné dratovym mistkem na
regulatoru propojit svorky 4-10 a 5-12. Jsou-li vSak méfici a napajeci napéti rtizna, je tieba provést
ptipojeni obou samostatné, pticemz je tieba chranit napétovy vstup 10 a 12 2A rychlou pojistkou.

4. Vsechny ovladaci kontakty, mimo poruchového kontaktu (7 a 8), jsou pfemostény odruSovacim
RC-¢lenem. Impedance tohoto RC-¢lenu je 30 kQ pii 50 Hz.

5. Pfi pouziti kondenzatort s vybijecimi odpory je doba potiebna pro vybiti 60s nebo 180s a musi byt
dodrZena pii zapinani kazdého stupné. Piipadné musi byt doba znovuzapnuti nastavena na
ESTAmatu PFC (parametr 7).

3.3. Pripojovaci podminky mériciho proudového transformatoru

1. Pfi nerovhomérném fazovém zatizeni by mél byt méfici proudovy transformétor instalovan v té
fazi, ktera je nejvice zatiZena.

2. Proudovy transformator musi byt instalovan tak, aby ptes néj tekl celkovy proud vSech spotiebict
veéetné¢ proudi pfipojovanych kondenzatorovych stupii. To je zpravidla bezprostiedné za
napdjecim transformatorem a za tarifnim métenim.

3. Pfi vzdalenosti do 10 m mezi proudovym vstupem regulatoru a méficim transformatorem proudu

je vyhovujici minimalni prifez propojovacich vodict 2,5 mm?. Pfi vétsi vzdalenosti ptivodi se
musi pouzit bud’ vétsi prifez ptipojovacich vodicl, nebo proudovy ménic s vy$sim vykonem.



4. Pokud chceme pouzit stavajici proudovy transformétor, pak je tieba dbat na to, aby jednotlivé
piistroje pfifazené tomuto trafu byly zapojené v sérii spolu s ESTAmatem PFC. Je ticba také
zkontrolovat, zda ma tento proudovy transformator dostate¢ny vykon pro napéjeni vSech ptistrojl.

5. Ptevodovy pomér proudového trafa by mél byt prizplisoben skutecnému provoznimu odbéru
proudu. Pii pfedimenzovaném proudovém trafu dostiva ESTAmat PFC pfili§ nizky méfici
signal a reguluje tudiz bud’ nepfesné, nebo vibec ne. Pfi nizké urovni méficiho signalu
z proudového ménice je signalizovana porucha "Podproud =I ".

6. Pii druzich inicializace AU1 a AU2 je hodnota C/k automaticky nastavovana ESTAmatem PFC.
Je vSak tfeba si uvédomit, zZe pro toto nastaveni je tieba, aby se hodnota proudu nejmensiho
kondenzatorového stupné na sekundaru proudového ménice pohybovala v rozmezi od 0,025 do
maximalné 1,5 A.

7. Je-li provedeno napajeni z vice transformatorti, je tfeba pouzit souctovy proudovy transformator.

V tomto piipad¢ je nezbytn€ nutné dbat na spravné pifipojeni svorek k a 1 (S; a S;) jednotlivych
méficich proudovych transformatort.

Poznamka k vyméné regulatoru :

Pri praci na sekundiaru mériciho proudového transformatoru (napr. pii vyméné regulatoru
ESTAmat PFC) je tifeba dbat na to, aby svorky sekundaru byly po celou dobu prace az do
skonceni praci vyzkratovany.

4. Uvedeni do provozu

V nésledujicim popisu je zndzornéna potieba stisknuti ptislusného tlacitka cernym zvyraznénim.

v IN OUT wr W . W . wr r . .o
Napt.: + / n znacli, zZe je tieba stlacit tlacitko IN . Zobrazeni ----- na displeji

signalizuje, Ze hodnoty a zadani navolené tlacitky jsou jiz akceptovany a neni uz potiebné pokracovat
v zadavani.

4.1. Vizualni kontrola

Po ukonceni montdze reguldtoru do kompenzacniho zafizeni je tfeba jest¢ jednou zkontrolovat
ptipojeni proudového okruhu, vSechny ptipojovaci svorky a také zajiStovaci Srouby ptipojovacich list.

4.2. Kontrola pripojovanych napéti
Je tieba zkontrolovat dle typového Stitku na zadni strané regulatoru napajeci napéti a jeho frekvenci!
230 V nebo 120 V? - 50 Hz nebo 60 Hz ?
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4.3. Kontrola nastavenych hodnot

Po prilozeni napajeciho napéti jsou zobrazovany asi ve 2 vtetinovych intervalech :

e  Programova verze napt.: 1.2.1.

e Druh inicializace napi.:. AUl ¥)

e Nastaveny zddany ucinik napi.: 1.00

e Spinaci doba napt.: LOAD

e Typ méficiho napéti napi.: L1-0 - bude pfi druhu inicializace AUl a AU2
automaticky

pfizplsobeno, pii AU3 musi byt zadano.

e pfi AU1 ,,Typ méficiho napéti napf.:L-0 , musi zdkaznik v AUl zménit na L-L, pokud je
pouzito méfici napéti mezi dvéma fizemi. Viz.
kapitola 4.4. 2 6.3.2.

e piiAU2a AU3

,» Lyp méficiho napéti* napt.: L1-0, musi byt provedeno pftizpisobeni v AU2 a AU3,

pokud mista pfipojeni méficiho napéti a transf. proudu
nejsou stejnd. Viz kapitola 4.4. a 6.3.3.

*) p¥i zpusobu inicializace AU3 navic :
e  Spinaci program a pocet aktivovanych reléovych vystupi napt.: 1111 a pomoci LED eeeeee

e C/k- hodnota napt.: 0.025
ESTAmat PFC bude expedovan s nasledujicim standardnim nastavenim:
Druh inicializace : AUl

Zadany-coso : 1.00

Spinaci doba : LOAD

Blokovaci doba znovuzapnuti : 20

Blokovani tladitek : NO (neni aktivovano)

Jestlize byl ESTAmat PFC pied ztratou napajeciho napéti nastaven na ruéni ovladani, vrati se po
ptipojeni tohoto napéti znovu do ru¢niho ovladani. Po probéhnuti doby blokovani znovuzapnuti budou
znovu piipojeny vSechny stupné, které byly pfedtim ptipojeny.

» IN ouT B
Tlacitkem A / m lze tento proces zrusit.

4.4. Inicializace:

Regulator ma k dispozici tfi druhy inicializace:

e Automaticka inicializace AU1 (= standardni nastaveni)
ESTAmat PFC zjistuje zpusob zapojeni méficiho proudového transformatoru, vykon a pocet
kondenzatorovych stupiii a potiebny spinaci program. UZivatel nastavuje jen druh méfticiho
napéti Faze-Faze L-L nebo Faze-Nulovy vodi¢ L-0. (Viz. 6.3.1 a 6.3.2).

o Poloautomaticka inicializace AU2

ESTAmat PFC gzjistuje po jiz oveéfeném zplsobu zapojeni méficiho proudového
transformatoru vykon a pocet kondenzatorovych stupiiti a potiebny spinaci program.
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e Rudni inicializace AU3
Zpisob zapojeni méticiho proudového transformatoru, vykon a pocet kondenzatorovych stupiii
a rovnéz tak i spinaci program musi byt zadany uzivatelem.

Pti expedici je nastaven druh automatické inicializace AU1, jenZ je zpravidla nejcastéji uzivan. Jsou-li
v siti vyrazna kolisani spotieby, je mozné, Ze tento druh inicializace nebude Uspé$ny. Pro tento piipad
je tu k dispozici poloautomatickd AU2 nebo ruéni AU3 inicializace. Druh inicializace je ulozen jako
parametr -1- (Bod 6.3.1).

Popis moznosti zmény druhu inicializace je uveden v bodech 6.2 a 6.3.1.

4.4.1. Automaticka inicializace AU1

Pfi tomto druhu inicializace mize byt méfici proudovy transformator umistén v libovolné fazi.
Zapojeni proudovych svorek k-l (S4-S;) a méficiho napéti je rovnéz libovolné. Nutné je jenom
nastaveni druhu napéti Faze-Faze L-L nebo Faze-Nulovy vodi¢ L-0 (=standardni nastaveni). K tomu
viz. bod 6.2 2 6.3.2.

Po pfilozeni napéjeciho napéti budou, jak je v bod¢ 4.3. popsano, zobrazeny nastavené hodnoty
regulétoru.

Automaticka inicializace AU1 se sklada ze dvou ¢asti:
- 1 : Ovérovani zptisobu zapojeni mériciho proudového transformatoru a
- 2 :Zjistovani proudu jednotlivych kondenzatorovych stupni

4.4.1.1. Cast1 : Zpisob zapojeni méFiciho proudového transformatoru

Zprvu je aktivni nastavena blokovaci doba znovuzapnuti. Behem této doby je zobrazeno na displeji
AU1 a bliké desetind tecka v Ciselném zobrazeni. Jestlize se na displeji objevuje stiidavé AU1 a NO

vvvvvv

pouziti. Viz. k tomu bod 4.4.1.3. Pokud tomu tak neni zatne ESTAmat PFC po uplynuti doby
blokovani znovuzapnuti a dle stavu sit¢ v nékolika cyklech za sebou pfipojovat a odpojovat
kondenzatorové stupné.

Pocet provedenych spinacich cyklu je vzdy zobrazen na displeji po odpojeni posledniho stupné. Toto
¢islo miiZze nabyvat hodnoty mezi -0- a -5-. Pfi hodnoté -5- je prvni ¢ast inicializace skoncena.

Je-1i po vétsim poctu sepnuti hodnota uspésné provedenych cyklii mensi nebo rovna 2, doporucuje se
zvolit jiny druh inicializace - poloautomatickou AU2 nebo ru¢ni AU3.

Chybné vysledky méteni zplisobené rychlymi zménami zatéze jsou signalizovany zobrazenim symbolu
=AUl a vysledky tohoto méfeni nejsou uloZeny. Neni-li moZzné pfi prvnim méfeni, z divodu
nepiiznivych pomérii v siti, inicializaci =AU1 jednoznaéné ovéfit zpusob zapojeni méficich signalt
budou, pti zachovani blokovaci doby znovuzapnuti, provedeny dalsi spinaci cykly az do poctu -5-. Po
péti po sobé nasledujicich netspéSnych cyklech v =AU1 se reguldtor ptepne do ¢ekaciho médu a
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zaéne s inicializaci teprve tehdy, az se stav sité zdsadné zméni. Cekaci mod je zobrazen na displeji
symbolem SLE (Sleep).
Také zde se doporucuje volba poloautomatické inicializace AU2 nebo ru¢ni inicializace AU3.

4.4.1.2. Cast2 :Kontrola velikosti proudi kondenzitorovych stupiiii

Zpocatku je aktivni nastavend blokovaci doba znovuzapnuti. Béhem této doby bude na displeji
zobrazovan symbol AU2 a rovnéz bude blikat desetinnd teCka. Pro potfebu urceni velikosti
jednotlivych kondenzatorovych stupiili jsou postupné za sebou pripindny a odpinany jednotlivé stupné.
Tento cyklus se opakuje tfikrat. Probihajici spinaci cyklus je zobrazen na displeji Ciseln€ 2.1, 2.2 nebo
2.3. Zmény proudu namétené pii téchto spinacich cyklech jsou ulozeny do paméti jako proudy supnd.
Po ukonceni inicializace se pfepne regulator do automatického rezimu a za¢ne zobrazovat aktudlni
naméteny ucinik.

Vyskytne-li se porucha, napt.: Méftici napéti chybi =U, Méfici proud je pfili§ nizky =I nebo M¢éfici
proud je pfilis velky =0, bude probihajici inicializace prerusena. V okamziku odstranéni pficiny
poruchy je regulatorem automaticky znovu nastartovana inicializace.

4.4.1.3. UloZeni zjisténého zpiisobu zapojeni mériciho proudového transformatoru pii AU1

V okamziku, kdy je poprvé v automatickém rezimu dosazeno Zadané hodnoty uciniku, je ulozena
trvale do paméti informace o zptisobu zapojeni proudového transformatoru. Pak jsou vzdy po opétném
ptilozeni napdjeciho napéti, béhem doby trvani blokaZe znovuzapnuti stupiili, zobrazeny na displeji
ESTAmatu PFC stiidavé symboly AU1 a NO. Nasledné provadi ESTAmat PFC druhou ¢ast
inicializace AU2 (Bod 4.4.1.2).

UloZenou informaci o zptsobu zapojeni proudového transformatoru lze vymazat z paméti v okamziku,
kdy jsou na displeji stfidavé zobrazovany symboly AU1 a NO tim, ze tlaitky prestavime
zobrazovani symbolii na AU1 a YES.

. A I ouT Y [oUT
Toto Ize provést pomoci tlacitek A / Q nebo + / Q

Navolena hodnota je potvrzena tlacitkem IN/ cy m .
+ —

NO : ESTAmat PFC pouzije ulozenou informaci o zplisobu zapojeni méficiho proudového
transformdtoru a pokracuje druhou casti inicializace, tj. urCovadnim proudii jednotlivych
kondenzatorovych stupnil.

YES : ESTAmat PFC vymaze ulozenou informaci o zpisobu zapojeni méficiho proudového
transformatoru a znovu provede prvni a nésledné i druhou ¢ast inicializace AUI.
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4.4.2. Poloautomaticka inicializace AU2
Poloautomaticka inicializace AU2 by méla byt zvolena tehdy, je-li v siti velmi proménna zatéz a
automatickd inicializace dava nevyhovujici vysledek. Je tfeba si uvédomit, Ze pfi této inicializaci je

tieba zadat také skute¢ny zpiisob ptipojeni méticiho napéti. Viz.k tomu bod 6.2. a 6.3.3.

Tato inicializace probihé zptisobem popsanym jiz v druhé ¢asti inicializace AU1 (Bod 4.4.1.2).

4.4.3. Ru¢ni — manualni inicializace AU3

Pii ruéni inicializaci AU3 musi uzivatel zadat:

- zpusob pfipojeni méticiho napéti (Parametr -3-, Bod 6.3.3.),
- spinaci program (Parametr -4-, Bod 6.3.4.),
- hodnotu C/k (Parametr -5-, Bod 6.3.5.)
- pocet stupiiti (Parametr -6-, Bod 6.3.6.)

Postup zadavani téchto parametrt je uveden v bod¢ 6.2.

Je-1i volena inicializace AU3, je nutné vZdy po této volb& prezkoumat parametry 4 a 5. Je tieba
vyhledat a potvrdit spravné hodnoty téchto parametrti v nastavovacim menu. Pokud to pii prvnim

uvedeni do provozu neprovedeme objevi se na displeji symbol =PAR a regulator se pfepne po 2
sekundach do nastavovaciho menu jiz zminénych parametrd. Pomoci hodnoty C/k, poctu spinanych
stupiii a spinaciho programu budou stanoveny proudy kondenzitorovych stupni. Tyto hodnoty se
nezméni béhem rgulacniho rezimu.

Pti nastavené inicializaci AU3 nebudou pfi spindni kondenzatorovych stupiiti korigovany proudy
stupiili coz znamena, ze nemohou byt také zménény nastavené hodnoty (C/k-hodnota a Spinaci
program).

4.5. Testovaci mod

Pfi uvadéni do provozu regulatoru lze pfi chybéjicim méficim proudu, Displej =I nebo chybéjicim
méficim napéti, Displej =U aktivovat tzv testovaci méd. V testovacim médu mohou byt stupné
spinany tladitky ruéniho ovladani. Pfi prvnim uvedeni do provozu (tzn AU1 a neni zadna
opravna hodnota ulozena) bude automaticky navolen spinaci program 1:1:1:1 a C/k-hodnota
0,05, jinak jsou pouzity diive ulozené nastavené hodnoty. Testovaci mod je aktivovan

IN OouT
stlacenim tlacitka s /E . Displej zobrazuje stridavé zvoleny bod menu a symbol
TEST. Vypnout testovaci méd lze jen vypnutim napajeciho napéti ESTAmatu. To lze provést
napf. kratkym vypnutim jisti€e napajeciho napéti kompenzaéniho rozvadéce.
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5. Ovladani ESTAmatu PFC - Hlavni menu

V nasledujicim popisu je znazornéna potieba stisknuti tlacitka Cernym zvyraznénim.

IN ouT _ ‘ o
Napt.: N / Q znaci, ze je tfeba stlacit tlacitko IN. Zobrazeni ------ na displeji

signalizuje, Ze hodnoty a zad4ni navolené tlacitky jsou jiz akceptovany a neni uz potfebné pokracovat
v zadavani.

Na celnim panelu ESTAmatu PFC je umisténo 6 bodl hlavniho menu. V hlavnim menu lze nastavit
nebo piipadné odecist regulacni parametry, méfené hodnoty a regulacni stavy regulatoru.

IN outT
Tlacitkem + / m 1ze navolit potfebny bod hlavniho menu.

IN ouT ) IN ouT
Hodnoty ve zvoleném bodu menu lze tlac¢itkem A / Q zmenS§it nebo + / Q

Zvetsit.

IN ouT . »
Navolenou hodnotu v bodu menu lze tlacitkem A / m ulozit do paméti.

Jestlize je navolen néktery znasledujicich bodi hlavniho menu Proud, Pozadovany coso,
Spinaci doba, Ic/Zsepnuti nebo Harmonické proudu, a nenasleduje-li do 30 sekund dalsi volba
pomoci tlacitek, pak prepne ESTAmat PFC do AUTO-modu

5.1. Mod AUTO - Automaticka regulace

V automatickém provozu jsou automaticky spinany nebo odpinany kondenzatorové stupné v zavislosti
na potiebé jalového kapacitniho vykonu. Na displeji je zobrazena aktualni hodnota t¢iniku. Znaménko
minus pfed hodnotou uciniku znaci, Ze je to ucinik kapacitni.

Pro zkuSebni ucely je k dispozici moznost kdykoliv v automatickém provozu tlac¢itkem ptipinat nebo
odpinat kondenzatorové stupné¢:

IN ouT
Tlacitkem + / 0 mohou byt stupné pfipinany.

Tlacitkem N y Q mohou byt stupné odpinany.

Pokud blikéa v ¢iselném zobrazeni desetinnd tecka, je stale jesté aktivni blokovaci doba znovuzapnuti
stupnii. V této dob¢ tlacitky navoleny pozadavek na spindni ¢i odpinani stupni je ulozen do paméti a
kondenzatorové stupné jsou po uplynuti doby blokaze znovuzapnuti piipinany nebo odpinany.
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5.2. M6d MAN — Ruéni ovladani

V ru¢nim ovladani neni aktivni automatickd regulace, coz znamena, ze nejsou pfipindny a odpinany
stupné. Mod MAN — rucni ovladani Ize navolit z libovolného médu.

IN ouT
Rucéni ovladani 1ze navolit tlacitkem, + / m které musime drzet stlacené po dobu asi

5 sekund, kdy se objevi na displeji symbol 8888 . Ru¢ni provoz je signalizovan blikajici LED diodou
AUTO.

Pti provozu v MAN je mozné provadét pripinani a odpinani kondenzatorovych stupni:

IN ouT
Tlacitkem + / Q mohou byt stupné ptipindny.

Tlagitkem N ‘y (@ ) mohou byt stupné odpinény.

Pokud bliké v ¢iselném zobrazeni desetinna tecka, je stale jest¢ aktivni blokovaci doba znovuzapnuti
stupni. V této dob¢ tladitky navoleny pozadavek na spinani ¢i odpinani stupni je ulozen a
kondenzatorové stupné jsou po uplynuti doby blokaze znovuzapnuti ptipindny nebo odpinany.

Mod MAN 1ze tladitkem N L (y m zru§it.

Provoz MAN zlstava nastaven i po ztraté napajeciho napéti. Regulator se pfepne po opétném
pripojeni napajeciho napéti znovu do MAN provozu. Kondenzatorové stupné sepnuté pred vypadkem
napéti budou po uplynuti doby blokdze znovuzapnuti opét ptipojeny.

. IN ouT .
Tlacitkem L 1ze proces piipinani zrusit.

5.3. Méd Proud, Zluty popis

Zobrazovan je zdanlivy proud v ampérech.

o IN ouT . - o
Tlacitkem A / Q 1ze navolit zobrazovani efektivni hodnoty proudu a

IN ouT n
tlacitkem + - zobrazeni proudu prvni harmonické.

Volba je potvrzena svitem LED diod prvniho a Sestého stupné. Popis 11 definuje proud prvni
harmonické, | ef efektivni proud.

1 : Proudova hodnota 1.harmonické sit¢ 50 nebo 60 Hz
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lef : Proudova hodnota proudu 1.harmonické veetné proudi ostatnich harmonickych.

V parametru -18- je mozné zadat pievodni konstantu méeficiho proudového transformatoru. (Viz.
k tomu bod 6.3.18). Tim je umoZnéno zobrazovat na displeji skute¢ny primarni proud méticiho
proudového transformatoru proudu.

Cim vétsi je odchylka efektivni hodnoty proudu od proudu prvni harmonické, tim vétsi je také podil
harmonickych v proudu.

5.4. Méd Pozadovany-coso

IN ouT IN ouT
Tlacitkem + _ 0 a / (@) 1ze nastavit zadanou hodnotu uc¢iniku

+

v rozsahu od 0,85 induktivni ( 0.85 ) az do 0,95 kapacitni ( -0.95 ). Znaménko minus pfed hodnotou

uciniku znamena, Ze je kapacitni.
IN
Soucasnym stla¢enim tlacitek n — 0 se provede pro

Pozadovany-coso jeho standardni nastaveni 1.00. UloZena je ta hodnota, ktera je zobrazena pro
Pozadovany-cos¢ v okamziku opusténi nastavovaciho modu.

5.5. Méd Spinaci doba

Cas od piekrogeni hystereze (piekrodeni nastavené nebo zméfené hodnoty C/k) do uskuteEnéného
spinani stupné je definovan jako spinaci doba. K ptekroceni hystereze musi dochazet po celou zadanou
spinaci dobu. Spinaci doba mize byt zadana jako pevna, nebo ESTAmatem PFC jako proménna
v zavislosti na zatizeni.

K dispozici jsou tyto pevné spinaci doby: 10, 30, 60,120,180,300 a 500 sekund.

Spinaci doba proménné v zavislosti na zatiZeni je aktivovana tehdy, je-1i na displeji zobrazeno LOAD.
Hodnota této spinaci doby mutize nabyvat velikosti od 2 do 500 sekund.

Tlacitkem + / Q nebo / Q 1ze nastavit potfebnou

hodnotu spinaci doby, nebo funkci LOAD.

IN
Soucasnym stlacenim tlacitek se provede standardni nastaveni LOAD.
IN OuT
Zvolenou hodnotu tlac¢itkem " _ uloZime a signalizace zvoleného bodu menu se

posune o bod dale.

V parametrech 8 a 9 (bod 6.3.8 a 6.3.9) lze nezavisle nastavovat pevné spinaci a vypinaci doby. V
pripadé nastaveni pevné spinaci ¢i odpinaci doby je toto nastaveni signalizovano blikajicimi LED
diodami. Pevna spinaci doba LED diodou IND a pevna odpinaci doba LED diodou CAP. Nastaveni
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parametrti 8 a 9 na OFF ma za nasledek, Ze urceni spinaci doby je provedeno dle volby v hlavnim

menu.

5.6. Mod Ic / ZSepnuti, zeleny popis

Tento mdd slouZi k provétovani parametrti kondenzatorovych stupiit. Stfidavé bude zobrazovéan proud
a pocet sepnuti zvoleného stupné.

IN

Tlacitkem +

0O

nebo

IN

+

0

lze zvolit zadany stupeil.

LED diody ur€ené pro signalizaci sepnuti stupnit 1-12 signalizuji v tomto ptipad€ stupeini, jehoz
parametry jsou zobrazovany. LED diodami regulacniho trendu se rozliSuje, kterd hodnota je

zobrazovana :

Ic = Proud zvoleného kondenzatorového stupné¢ v Ampérech. Zobrazovany proud je korigovan
prevodni konstantou proudového ménice zadanou v parametru -18- .

>Sepnuti =

Pocet sepnuti stykace zvoleného kondenzatorového stupné. Bod v zobrazeni

symbolizuje tad tisict.

Rozsah poctu sepnuti Displej
0—9999 8.888
10.000 - 99.999 88.88
100.000 —999.999 888.8

Po asi 100.000 sepnuti je tfeba stykace kondenzatorovych stupiii vyménit. V kazdém ptipadé se
doporucuje pravidelna kontrola poc¢tu sepnuti stykaci.

Soucasnym stlacenim tlacitek

navoleného stupné.

0 se provede vymazani poctu sepnuti

5.7. Méd Harmonické proudu [%)] , oranZovy popis

Pro potieby uréeni harmonickych proudu (3.,5.,7., 11., 13., 17 a 19. harmonicka) ESTAmat PFC
Zobrazené hodnoty jsou v procentech

vztazenych k proudu prvni harmonické. Zobrazeny jsou tedy procentualni hodnoty az do
17.harmonické. (Har.: 3 5§ 7 11 13 17)

pouzivd FFT-Analyzu (Fast-Fourier-Transformation).

itk IN
Tla¢itkem A

0O

nebo

IN

+ —

0

Ize navolit fad harmonické

LED diody urcené pro signalizaci sepnuti stupiitt 1-6 signalizuji v tomto piipadé tadd zvolené

harmonické.
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6. Parametry: Nastaveni a zobrazeni
Parametry regulatoru Ize nastavit dvéma zpiisoby:
o tlacitky regulatoru

e pocitaem pies sériové rozhrani regulatoru.

6.1. Parametry v hlavnim menu

V nasledujicim popisu je zndzornéna potieba stisknuti prislusného tlacitka cernym zvyraznénim.

T [ouT ' _ o
Napt-.: + / Q znaci, ze je tieba stlacit tlacitko IN. Zobrazeni ----- na displeji

signalizuje, ze hodnoty a zadani navolené tlacitky jsou jiz akceptovany a neni uz potifebné pokracovat
v zadavani.

Parametry ,,Pozadovany-coso“ a ,,Spinaci doba“ je mozné ménit piimo v hlavnim menu

IN out
Tlacitkem + / m 1ze zvolit odpovidajici bod menu.

IN out _ IN ouT
Hodnoty ve zvoleném bodu menu lze tlac¢itkem n Q : zmenS$it, nebe / Q
Zvetsit.

o, IN ouT .
Zvolena hodnota je tlacitkem . / m ulozena.

6.2. Parametry v nastavovacim menu

6.2.1. Nastavovaci menu - volba
V specialnim nastavovacim menu Ize ménit hodnoty dalSich 19 parametr. Toto menu lze navolit

IN ouT
souc¢asnym stlacenim tlacitek E .

Tlagitka musime drzet stladené po dobu asi 5 sekund, kdy se objevi na displeji symbol 8888. Nasledn&
je zobrazovan parametr - 1- stfidavé s jeho aktuéalni hodnotou napt.: AUL.

IN ouT P [ouT
Volbu parametru provadime tlacitkem A / Q nebo n / 0

6.2.2. Nastavovaci menu — zména parametru

. . - . .- v, IN out
Chceme-li zménit hodnotu parametru je tfeba stladit tlacitko A / m
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Na displeji je nasledné zobrazena jeho blikajici aktualni hodnota.

. o N T
Hodnotu mizeme zménit tla¢itkem i y | ncbo B cy (@)

IN ouT
Nastavenou hodnotu uloZime tla¢itkem + _ .

Nésledné¢ je tato hodnota stifidavé zobrazovana s ¢islem parametru.

6.2.3. Nastavovaci menu — ukonc¢eni prace a uloZeni parametru

» IN ouT T [ouT VT
Tlacitkem A )| nebo / Q ménime ¢islo parametru tak dlouho,

az se na displeji objevi symbol DONE. Tento symbol je zobrazovan pfi zméné ¢isla parametru z -
1- na -19- nebo z -19- na -1-.

Nasledné je tieba stlacit tladitko % (y m . Symbol SAFE zatne blikat.
o N /| G T [ouT L :
Tlacitkem L / Q nebo / Q lze nyni volit mezi

SAFE , RST a [AN. Z voleny symbol stale blika.

SAFE = Zménéné hodnoty parametrti uloZit.
RST = Bude proveden RESET - vechny parametry budou piestaveny na standardni nastaveni.
[AN = Bude opusténo nastavovaci menu a pfipadné zmény v nastaveni nebudou ulozeny.

IN ouT
Tlacitkem + / m potvrdime vybér. Regulator provede nasledné novy start

programu. Jestlize nedoslo ke zméné n€kterého parametru vrati se bez ulozeni k zvolenému bodu
menu .

Nenasleduje-li po aktivovani nastavovaciho menu do dvou minut dal$i nastavovani pomoci tlacitek,
bude menu bez zmény parametrii opusténo.
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6.3. Nastavovaci menu — Popis parametru

V nastavovacim menu je mozno zménit hodnoty 19 parametra.

Cislo Vyznam
-1- Druhy inicializace AU1, AU2 nebo AU3
-2- Zpusob pripojeni meticiho napéti L-N nebo L-L, nastavuje se jen pii AUI
-3- Zpisob ptipojeni méficiho napéti, nastavuje se jen pii AU2 a AU3
-4- Spinaci program, nastavuje se pii AU3
- 5- Hodnota C/k-, nastavuje se jen pii AU3
- 6- Pocet kondenzatorovych stupnil, nastavuje se jen pii AU3
-7- Blokovaci doba znovuzapnuti
- 8- Doba zapnuti
-9- Doba vypnuti
-10- Spinéani v kruhu nebo v fadé
-11- Pocet pevnych stupiti. Nastavitelné jen pti médu AUTO a pii spinani do kruhu.
-12- Blokovani ovladacich tlaitek
-13- Funkce poruchového relé
-14- Odpinéni kondenzétorovych stupiiti pfi poruchich
-15- Mezni teploty
-16- Mezni hodnoty pro konstantu — Efektivni proud/Proud prvni harmonické (Ief/I,)
-17- Mezni hodnoty pro harmonické proudu
-18- Ptevodni konstanta -k- méticiho proudového transformétoru
_19- Doby zpozdéni odpinani stupii pii minimalnim proudu a pfi doddvce energie do sité, je-li

pomoci parametru 14 aktivovana odpovidajici funkce.

6.3.1. Parametr -1-: Druhy inicializace

K dispozici jsou tfi druhy inicializace:

Drubh inicializace Displej
Automaticka AU1
Poloautomaticka AU2
Rucni AU3

Po RESETu (viz strana 20) je nastaveno AU1 .

Automaticka inicializace AUl

ESTAmat PFC ovéiuje zpisob zapojeni proudového ménice, vykon a pocet kondenzatorovych
stupnit a spinaci program. Pfi nepfiznivych pomérech v siti nemusi byt inicializace provedena
spolehlivée a je tfeba volit inicializaci AU2.

Poloautomatickd inicializace AU2

ESTAmat PFC ovéiuje, po piedchazejicim upfesnéni zplsobu zapojeni proudového ménice,
vykon a pocet kondenzéitorovych stupniit a spinaci program. Pii nepfiznivych pomérech v siti
nemusi byt inicializace provedena spolehlivé a je tfeba volit inicializaci AU3.

Ruc¢ni inicializace AU3
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Zpusob zapojeni proudového ménice, vykon a pocet kondenzatorovych stupniii a rovnéz spinaci
program musi byt zadany uzivatelem.

Po RESETu je ptedvolen druh inicializace AU1. Provedeni tohoto RESETu je popsano v bodu
6.2.3.
6.3.2. Parametr -2-: Druh mériciho napéti

Druhem meéficiho napéti je upfesnéno, zda je pouzito métici napéti mezi fazemi nebo Faze—Nulovy
vodi¢. ProtoZe je tato informace potfebna pouze pro inicializaci AU1, bude tento parametr zobrazen
jen pii navoleném AUL.

Druh mériciho napéti Displej
Féze / Nulovy vodi¢ L-0
Féze/ Faze L-L

Po RESETu je nastaveno L-0.

6.3.3. Parametr -3-: Pripojeni mériciho napéti

Zadani zptisobu pfipojeni méficiho napéti je potiebné pouze pii poloautomatické (= AU2) a ru¢ni
inicializaci (= AU3). Nasledujici tabulka zobrazuje vsechny mozné ptipojovaci kombinace svorek
12a 10 ESTAmatu PFC.

Nastaveni hodnoty parametru
Pripojené mérici napéti v zavislosti na tom, v které fazi
Svorky 12-10 je umisténo proudové trafo

L1 L2 L3
L1-N L1-0 L3-0 L2-0
L2-N L2-0 L1-0 L3-0
L3-N L3-0 L2-0 L1-0
N-L1 0-L1 0-L3 0-L2
N-L2 0-L2 0-L1 0-L3
N-L3 0-L3 0-L2 0-L1
L1-L2 L1L2 L3L1 L2L3
L2-L3 L2L3 L1L2 L3L1
L3-L1 L3L1 L2L3 L1L2
L2-L1 L2L1 L1L3 L3L2
L3-L2 L3L2 L2L1 L1L3
L1-L3 L1L3 L3L2 L2L1

Po RESETu je nastaveno L1-0.

Oznaceni L1-N , L2-N atd. vyznacuji pfipojeni méticiho napéti. Nastavovaci hodnotu vybirdme ze
sloupce, v jehoz hlavi¢ce je oznaceni faze, v niz je umistén méfici proudovy transformator
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6.3.4. Parametr -4-: Spinaci program

Spinaci program se zadava pouze pfi ruéni inicializaci (= AU3). Cisla uréuji vzdjemny vztah vykont
jednotlivych stupiiii. Napf. spinaci program 1:2:4:4:4 urcuje, Ze 2. stupeih mé dvojnasobny vykon ve
vztahu k prvnimu. Stupent 3. a dal$i maji ¢tyfndsobny vykon vzhledem k prvnimu stupni. (Napt.:
50kvar : 100kvar : 200kvar : 200kvar ... atd.). Stupné se stejnym vykonem budou regulaéné slouceny
(=Stupné¢ pro spinani do kruhu) a mohou byt dle principu spinani do kruhu také spinany.

Spinaci program Displej
1:1:1:1:1 1111
1:1:2:2:2 1122
1:1:2:2:4 1224
1:1:2:3:3 1123
1:1:2:4:4 1124
1:1:2:4:8 1248
1:2:2:2:2 1222
1:2:3:3:3 1233
1:2:3:4:4 1234
1:2:3:6:6 1236
1:2:4:4:4 1244
1:2:4:8:8 1248

Po RESETu je nastaveno 1111.
6.3.5. Parametr -5-: Hodnota - C/k

Hodnota C/k je prahova hodnota citlivosti regulatoru ESTAmat PFC. Tato hodnota je vlastné
prahovym jalovym proudem regulatoru v ampérech. Ptekroc¢i-li jalovy proud zatéZe nastavenou
hodnotu C/k, je toto ptfekroCeni signalizovano jednou z obou LED diod regula¢niho trendu ("ind"
’ucapu)'

Hodnotu C/k 1ze vypocitat nasledné¢:

C/x 0 Q = Vykon nejmensiho stupné [var]

/ U k U = Sdruzené napéti [V]
ct — ¥ r , v v
k= prevodova konstanta proudového ménice

Priklad: Q=25kvar, U=400V, k=1000:5 =200
C/k = 25000 / (400V*1,732*200) = 0,18A

Rozsah nastaveni hodnoty C/k je od 0,025A do maxima 1,5A. Maximalni hodnota je zavisla na
zvoleném spinacim programu. Hodnota C/k se nastavuje jen pii druhu inicializace AU3. Pfi znalosti
minimalni hodnoty C/kpin- 0,025 A a dosazenim znadmé prevodové konstanty proudového ménice 1ze
vypocitat nejmensi pouzitelny vykon stupné Qmin nasledné:
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Tom
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U = Sdruzené napéti [V]
Qmin = \/5 *U * kct *C/ kmin Ket = Prevodova konstanta proudového ménice
C/Kmin nejmensi hodnota C/k (=0,025A)

Priklad : U=400V, k=1000:5A
Qmin = 1,732 * 400V * 200 * 0,025A = 3460 var

Tabulka s hodnotami C/k pro 400V:

Hodnoty C/k pro 400 V

Méni¢ | NejmensSi kondenzatorovy stupen [kvar]

proudu |5 10 12,5 |15 16,7 |20 |25 30 |40 50 60 100 [150

50:5/0,72 | 1,44

75:5|10,48(0,96 1,20 |1,44

100:5/0,36/0,72 0,90 |1,08 |1,21 |1,44

150:5/0,24]0,48 0,60 0,72 0,80 (0,96 [1,20 |1,44

200:5/0,18/0,36 0,45 0,54 0,60 |0,72 10,90 |1,08 |1,44

250:5/0,14(0,29 10,36 |043 |0,48 |0,58 |0,72 |0,87 [1,15 |1,44

300:5/0,12/0,24 |0,30 |0,36 |0,40 |0,48 |0,60 |0,72 096 |1,20 |1,44 |- -

400:5/0,09 /0,18 |0,23 (0,27 [0,30 [0,36 |0,45 ]0,54 |0,72 10,90 |1,08

500:5/0,07/0,14 |0,18 0,22 0,24 10,29 |0,36 (043 |0,58 |0,72 |0,87 |1,44 |-

600:5/0,06/0,12 0,15 0,18 0,20 |0,24 10,30 |0,36 |0,48 |0,60 |0,72 |1,20

800:5/0,05/0,09 |0,11 0,14 0,15 |0,18 |0,23 |0,27 |0,36 |0,45 ]0,54 [0,90 |1,35

1000:5|0,04|0,07 |0,09 |0,11 |0,12 |0,14 |0,18 |0,22 0,29 0,36 0,43 |0,72 |1,08

2000:5/0,02/0,04 (0,05 |0,05 |0,06 |0,07 0,09 |O,011 |0,14 |0,18 |0,22 |0,36 |0,54

2500:5| - 0,03 10,04 /0,04 |0,05 0,07 |0,07 0,09 (0,12 ]0,14 |0,17 |0,29 [0,43
3000:5 | - 0,02 /0,03 (0,04 10,04 [0,05 |0,06 |0,07 |00 |0,02 ]0,14 |0,24 |0,36
4000:5 | - 0,02 10,02 0,03 0,03 0,04 0,05 [0,05 ]0,07 0,09 |[0,01 ]0,18 0,27

Hodnoty C/k v uvedeném tvaru plati pouze pfi nastaveni parametru 18 ( k=1). V opa¢ném ptipad¢ je
hodnota C/k nasobena konstantou k31
Po RESETu je nastaveno 0.05.

6.3.6. Parametr -6- : Pocet stupii

LED diodami, ur€enymi pro signalizaci sepnuti stupiiii, je signalizovdn pocet vybranych stupi.
Rozsah nastaveni je 1-6 pfipadné 12 stupiili. Pocet stupniil se nastavuje jen pii druhu inicializace AU3.
Minimalni pocet stupnli vybrany v tomto parametru je omezen navolenym spinacim programem. Je-li
navolen mensi pocet stupiill neZ potfebuje piisluSny spinaci program bude pocet stupiili dle pozadavka

spinaciho programu upraven.

Po RESETu je nastaveno 6 stupiiti (PFC6) nebo 12 stupni (PFC12).

6.3.7. Parametr -7-: Blokovaci doba znovuzapnuti
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Doba uplynuld mezi odpojenim urcité¢ho stupné do nejspiSe mozného zapnuti téhoz stupné je
definovana jako blokovaci doba znovuzapnuti. Tato doba je potiebnd k vybiti odpojenych
kondenzatorovych stupnii na definovanou urovenn napéti. Hodnotu blokovaci doby volime dle
parametri vybijeciho zatizeni. K pfipnuti kondenzatoru mtze dojit teprve tehdy, kdy zbytkové napéti
na kondenzatoru je mensi jak 10% provozniho napéti. Standardné je nastaveno 20 sekund.

Blokovaci doba znovuzapnuti Displej
20 sec 20

60 sec 60

180 sec 180

300 sec 300

Po RESETu je nastaveno 20 .

6.3.8. Parametr -8-: Spinaci doba

Spinaci a vypinaci doba mtize byt bud’ nastavena procesorem v zavislosti na zatizeni, nebo jako pevna
casova konstanta. Pokud se nastavuje jako pevna, je mozné nastavit oddélené spinaci a vypinaci dobu.
Rozsah nastaveni c¢asovych konstant je od 2 do 500 sekund. Nastavenim OFF neni tato nabidka
aktivni, coZ znamen4, ze urceni spinaci doby je provedeno dle volby v hlavnim menu.

Po RESETu je nastaveno OFF.

6.3.9. Parametr -9-: Vypinaci doba

Jak jiZ bylo uvedeno v bodé¢ 6.3.8. lze vypinaci dobu nastavit nezavisle na spinaci dobé. Rozsah
nastaveni je rovnéz od 2 do 500 sekund. Nastavenim OFF neni tato nabidka aktivni, cozZ znamena, Ze
nastaveni spinaci doby je provedeno dle volby v hlavnim menu.

Po EEProm-RESETu je nastavena OFF.

6.3.10. Parametr -10-: Spinani do kruhu nebo v rFadé

Stupné se stejnym vykonem mohou byt spindny v riizném potadi. Ale pii tzv. spindni do kruhu bude
v fad¢ stejnych stupnd sepnut ten stupen, jenz byl nejdéle vypnut, a vypnut ten stupen, ktery byl
nejdéle zapnut. Pfednosti tohoto spindni je rovnomérny pocet sepnuti a stejnd Zivotnost pro tyto
stupn€. Spinani v fad¢ je zvoleno tehdy, jestlize se jednd o kompenzaci s filtraénimi stupni riznych
rezonancnich frekvenci a je tudiz tfeba dodrZet urcité potadi spinéni stupnda.

Sled spinani Displej
Spinani do kruhu [l
Spinani v fadé - -

Po RESETu je nastaveno [].
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6.3.11. Parametr -11-: Pevné stupné (jen p¥i spinani v kruhu)

UZivatel si mizZe zvolit urCity pocet stupiili, které miZe definovat jako pevné stupné. Tyto stupné
budou, po ptiloZeni napajeciho napéti na ESTAmat PFC a po uplynuti blokovaci doby znovuzapnuti,
trvale pfipnuty. Zadat lze libovolny pocet téchto pevnych stupni. ESTAmat PFC pak pfipoji
odpovidajici pocet stupiii, pocinajic od nejvyssiho Cisla stupné. V zasad¢ lze fici, Ze jen stupné
spinané v kruhu mohou byt definovany jako pevné. Pti volbé pevnych stupnii je tieba dbat na to, aby
zustal alesponl jeden stupeit spinany do kruhu k dispozici pro regulaci. Ma-li regulator navoleno
spinani v fad¢ nelze pevné stupné¢ definovat. Byl-li pfedtim nastaven méd MAN nelze tento parametr
viibec navolit.

Po RESETu je nastaveno OFF .

6.3.12. Parametr -12-: Zablokovani ovladacich tlacéitek

Parametry hlavniho menu (napft.: Pozadovany cos, Spinaci doba, atd.) a zptisob provozu MAN
mohou byt chranény proti nedovolenému prestavéni zablokovanim ovladacich tlacitek. Zablokovani

tlacitek je zobrazeno na displeji symbolem =LOJ.

Ovladani tlacitek Displej
Nezablokovano NO
Blokovano YES

Po RESETu je nastaveno NO.

6.3.13. Parametr -13-: Funkce poruchového relé

Poruchového relé je pfi normélnim bezporuchovém stavu sepnuto. Kontakt relé je pti tomto stavu
rozepnut. Pfi poruchéch a pti vypadku napajeciho napéti kontakt sepne. Parametrem 13 Ize navolit, na
kterou poruchu ma poruchové relé reagovat.

Poruchova signalizace
=T =HAR | =IEF =| =U = = Displej

X 0

X 1

X 2

X 3

X 4

X 5

X 6
X X X 7

X X 8

X X X 9
X X X X 10
X X X X X X X 11

X = Poruchové relé reaguje na tuto poruchu
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Jednotlivé poruchy jsou popsany v 7. kapitole v piehledové tabulce.
Po RESETu je nastavena 0.

6.3.14. Parametr -14- : Odpinani kondenzatorovych stupii pri poruchach

Pti vyskytu urcitych poruchovych hlaseni mulze dojit k odpindni kondenzatorovych stupiil.
Parametrem 14 Ize navolit, které poruchové hlaseni ma za nasledek odpinani stupnd. Druh poruchy
rozhoduje o zplsobu odpinani. Cisly 1- 3 lze navolit potfebnou prioritu.

= Kondenzatorové stupn¢ budou, bez casového zpozdéni, odpojeny.
Kondenzatorové stupné budou, po proménném volitelném zpozdéni, (Parametr 19) odpojeny.
Stupné budou tak dlouho odpinany, dokud nezmizi poruchové hlaseni.

1
2
3

Odpindnim kondenzatorovych stupiiti pti poruchach miize dojit k tomu, Ze neni dodrZen pozadovany
ucinik. Disledkem toho mtize byt finanéni postih za nedodrzeni uciniku !

Poruchova signalizace
=[EF =T =K =U = Displej
OFF
1 1
1 2 2
2 1 3
3 1 4
3 1 5
2 1 2 6
3 2 1 7
3 3 1 8
3 3 2 1 9
3 3 1 2 10
3 3 2 1 2 11
Po RESETu je nastaveno 2.

6.3.15. Parametr -15-: Mezni teplota

Vnitinim ¢idlem mize ESTAmat PFC méfit také teplotu okoli. Pii piekroCeni pifedvolené mezni
teploty bude na displeji sttidavé zobrazeno poruchové hlaseni =T a aktudlni Ucinik.
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Poznémka: Je-li v parametru -13- (Funkce poruchového relé) navolena hodnota 6, 1ze pomoci

kontaktu poruchového relé spinat chladici ventilator skiing.

Mezni teplota Displej
neni aktivni OFF
35° 35
40° 40
45° 45
50° 50
55° 55

Po RESETu je nastaveno OFF.

6.3.16. Parametr -16-: Proudova konstanta Efektivni proud/Proud prvni harmonické

Tato konstanta je dana vztahem mezi proudem prvni harmonické (50Hz nebo 60Hz) a efektivnim
proudem. Cim v&t§i je tato konstanta, tim je i vyssi podil vys$§ich harmonickych v proudu. Nepiimo se
muze takto posoudit zkresleni vyS$imi harmonickymi. K dispozici jsou hodnoty konstant od 1.05 do
2.00. Nastavovat lze po krocich 0,05. Je-li konstanta ptekrocena je po ¢ekaci dobé 5 minut zobrazeno

poruchové hlaseni =IEF. Nastavenim OFF je tato funkce odpojena.

Po RESETu je nastaveno OFF .

6.3.17. Parametr -17-: Mezni hodnoty pro harmonické proudu

Pro vys$si harmonické proudu tadu 3.; 5.; 7.; 11.; 13.; 17. a 19. harmonické l1ze zadat 10 meznich
hodnot v procentech. Jestlize bude alesponi jedna z harmonickych piekracovat po dobu vice jak 5
minut nastavenou mezni hodnotu, dojde k zobrazeni poruchového hlaSeni symbolem =HAR .

Mezni hodnoty harmonickych proudii vztazenych k prvni harmonické v
Y%
3h. | 5h | 7h | 11h | 13 | 17.h. | 19.h Displej
neni aktivovano OFF

10 10 7 5 4 3 3 1
15 15 12 8 6 5 4 2
20 20 14 9 8 6 5 3
25 25 18 11 10 7 7 4
30 30 21 14 12 9 8 5
35 35 25 16 13 10 9 6
40 40 29 18 15 12 11 7
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45

45

32

20

17

13

12

=]

50

50

36

23

19

15

13

Po RESET je nastaveno OFF.

6.3.18. Parametr -18-: Prevodni konstanta —k- proudového ménice

V parametru 18 lze zadat hodnotou proudové konstanty —k- do regulatoru. Zobrazené hodnoty proudu
a C/k budou touto konstantou vynasobeny. K dispozici jsou konstanty od 1 do 8000.. Nastaveni
konstant je mozné ve vSech druzich inicializace.

Po RESETu je nastaveno 1.

6.3.19. Parametr -19-: Doby zpoZdéni odpinani stupiii pri poruchach =I a =E

Vyskytne-li se poruchové hlaseni podproudu =I nebo dodavky energie do sit¢ =E mohou byt, po
skon¢eni doby zpozdéni nastavené v tomto parametru, odpinany kondenzatorové stupné. Funkce
odpinani vSak musi byt deklarovdna a tim uvolnéna v parametru 14. Doba zpozdéni je nastavitelna
v rozsahu od 30 do 500 sekund.

Siiky krokii jsou:

10s pii rozsahu 30 az 200s

20s pfi rozsahu 200 az 300s

50s pii rozsahu 300 az 500s

Po RESETu (viz strana 20) je nastaveno 500 .
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7. Odstranéni poruch

7.1. Provozni a poruchova hlaseni

B . Reakce v wrve
Symbol Vyznam Popis ESTAmatu PFC Mozna priina
Stupné budou jeden po | - Méfici proud nizky, nebo nevhodné k proudového trafa.
MeFict proud ie mensi iak druhém odpinany dle | - PferuSeni ptivodu od proudového trafa.
= Vypadek proudu P 30 nle J nastavitelného Casu za | - Pfi dodavce energie do sit¢ mize byt proud proudového
’ predpokladu, Ze je trafa nulovy, za ptfedpokladu ze spotieba a dodavka jsou
aktivovano odpindni. témeéf stejné a zddany ucinik je nastaven na 1,00.
_ Nadproud Meéfici pr(;u?fi ie veEtsi jak 74dn4 - g/fl;c]?gcrln [;rlgud je vetsi jak 5,3 A protoze je proudové trafo
Méfeny Géinik je stle, - Kompen;acm Vykovn je ptili§ maly a nastaveny ucinik
- o . vi1z nebude nikdy dosazen.
=| Podkompenzovani podobu nejméné 15 minut zadna . y e,
mengi iak 0.9 induktivni - Kondenzatory netece proud, protoZe je pferusena
Jak 0.9 Induktivnl. pojistka nebo nesepnul stykac
Chyba méficiho Stupné budou
= y nanst Chybi méfici napéti. odpinany bez ¢asového | - Pierusené pojistky.
P zpozdéni
Stupné se odpoii vo | - Teplota v rozvadéci je prilis vysoka.
Teplota okoli ptekrocila mezni lfréi @ dobré) éap - Zkontrolovat chlazeni rozvadéce.
= Vysoka teplota hodnotu teploty nastavenou y . - Zkontrolovat filtry ventilace.
. ptedpokladu aktivace Y s (o . i
v regulétoru. o - PretiZzeni kondenzatort nebo tlumivek proudy vysSich
odpindni. harmonickych
“, . ., - Nejde o poruchové hlaseni !
Cisla 1 az 5 zobrazuji postup ) N poru V., Y 1x lv VP
-1- o . . - Jestlize se zobrazuji v fad¢ Cisla 1 az 4 stifidavé s =AUl
. Postup inicializace inicializace AU1 . Je-li o \ ke e e
az AUl dosazeno hodnoty 5. ic - pokousi se regulator provést inicializaci pfi kolisavé
5] inicializace AUI ul}qlon:“:é na zatézi. Doporucuje se pii velkém kolisani zatéze v siti
) pfejit na druh inicializace AU2.
2.1 L - y o
. Postup inicializace Cisla 2.1 az 2.3 zndzoriiuji . NN
az o - - Nejde o poruchové hlaseni !
23 AU2 postup inicializace AU2
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Symbol

Vyznam

Popis

Reakce

Mozna pri¢ina

ESTAmatu PFC
Caviy| e | AU et et | Budeprovednn 5|2yt SO KRR oeie
= inicializaci AU1 dokoncena. pokust r agfa ] p pojentp
Cyba pii AU2 nemuzZe byt bezchybné Bude provedeno 5 -z duvrodu‘rychlehovk(v)hsaim zarlteze v sitl pemhze
=AU2 A o regulator jednoznaéné urcit vykony kondenzatorovych
inicializaci AU2 provedena. pokusti. "o o N .
stupni. Nastavit pfipadné nastavit AU3 .
Bylo jiz provedeno 5 pokust
Cekaci mod za sebou v AU1 nebo AU2 . - Z divodu momentalnich pomért v siti neni mozna
SLE Teprve pti klidnéjSim zadna automaticka inicializace. Po zmén€ poméru v siti se

SLEEP

charakteru zatéze je tento stav
opustén.

pokusi regulator znovu provést inicializaci.

Dodévka energie do

Tato signalizace se zobrazi
v okamziku, kdy maji byt

Stupné se odpoji po
urcité dob¢ za

- Nejde o poruchové hlaseni !

- sité odpojovany stupné pti predpokladu aktivace
dodavce energie do site. odpinéni.
- Pti velkém podilu harmonickych v proudu se bude
» . ., y dlisovat efektivni hodnot du od d i
Pomér mezi efektivni Stupné se budou po 5 pdiisovat CIeIvIT 10chota protdu od proudu prvil |
o S y harmonické. Vyssi harmonické proudu mohou pretizit
Efektivni hodnota | hodnotou proudu a proudem minutach postupné . (g o R
=IEF ) . . g kondenzator. Odpinanim stupiiti se mize piredbézné
proudu prvni harmonické prekrocil | odpinat za piedpokladu Y . o , .
o _ L vyfesit problém s nebezpecnou rezonanci. Doporucuje
nastavenou limitni hodnotu. aktivace odpinani. " . IR Cvee 7 9
se v§ak nasledné mérenim ovérit roven
harmonickych v siti.
Byla pfekrocena zadana - Jednotlivé harmonické proudu piekroc€ily nastavené
=HAR | Harmonické proudu procentualni hodnota zadna limitni hodnoty. Doporucuje se nasledné mérenim
harmonickych proudu. ovérit uroven harmonickych v siti.
.. ] , Po 2s ¢ekani se
Pfi prvnim uvedeni do . .
rovozu v AU3 musi byt regulator automaticky
=PAR | Pfezkouset parametr P , prepne do - Nejde o poruchové hlaseni !
zkontrolovany parametry .
nastavovaciho menu
-4 a-5.
parametru —4-
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Reakce

Symbol Vyznam Popis ESTAmatu PFC Mozna priina
=LO| Zabl(’)kovar}{ Zabl(,)kf) vani tlacitek se zadna - Nejde o poruchové hlaseni !
ovladacich tlacitek provadi v parametru 12 .
(viz 6.3.12)
DAER Defektn% datovy | Pfi kontrole vnitini paméti se Porucha regulatoru | - Zaslat regulator na opravu
registr vyskytla chyba.
EPR Defek:cm o P lfqntrole programove Porucha regulatoru | - Zaslat regulator na opravu.
programova pameét paméti se vyskytla chyba.
Po Sminutach budou
postupné odpinany
Je aktivni odpinani Z davodd poruchoveho stupné. Nejde o poruchu regulatoru!
aktivni odpinani :
=[O0S © aitivit oCP hlaseni =IEF nebo =T je Pozor:

stupniti

aktivovano odpinani stupni

Regulator snizi
pritom poZadovany
ucinik!

K tomu viz poruchova hlageni =IEF a =T.
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7.2.0becné poruchy

Zobrazeni poruchy

Pricina

Displej je tmavy

- Chybi napéjeci napéti
- Vadné jisténi regulatoru. Piipadné bylo pfilozeno pfili§ vysoké napdjeci napéti

Regulator nespind, naméfeny-cos je zobrazen a blika
LED dioda u bodu 'AUTO' hlavniho menu

- Regulator je ptepnut do provozu 'MAN', tlac¢itkem [@ prepnout do automatického
provozu.

Regulator cyklicky spind a vypina stupné

- Hodnota C/k je pfili$ nizka (nastavuje se jen pii AU3)

Regulétor zobrazuje kapacitni Gc¢inik 1 kdyz sit ma
induktivni zatéz a nejsou pripojeny stupne.

- Jsou zaménény svorky k/I proudového ménice (jen v médu AU3

Pozadovany ucinik je dosazen, ale neodpovida
skute¢nému uciniku sité

- Nastaveni druhu méficiho napéti pii AU2 nebo AU3 je chybné.

Zobrazeny proud neodpovida skute¢nému proudu

- Jednotlivé proudové ménice pripojené k souctovému ménici nejsou dobie polove
ptipojeny (k/l zaménéno), coz znamena, zZe proudy nejsou secitany, ale od¢itany.

- Okruh méficiho proudu regulatoru je ptipojen paralelné k jinému méticimu piistroji,
spravné je zapojeni vSech okruhti do série.

- Pfevodova konstanta méticiho proudového trafa je Spatné nastavena (parametr 18)

Regulator startuje po zapnuti v AU2 a po ukonceni této
inicializace reguluje chybné

Regulator je nastaven na AU1 a pouziva chybna ulozena data. Eventualné byl pfedtim

instalovan v jiném kompenzac¢nim zatizeni a nové zapojeni méticich obvodu je jiné
nez bylo ulozeno do paméti. Pfipadné doslo ke zméné v zapojeni méticich obvodi,
nebo doslo k chybé pfi inicializaci v AU1.

Je tieba zvolit znovu druh inicializace v nastavovacim menu 6.0 a 6.3.
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8. Technicka data
8.1. Mérici obvody
Rozsah méficiho napéti

Rozsah méficiho proudu
Frekvence

Vstupni filtry

Meéfici napéti

Mg¢fici proud- zatizeni
Galvanické oddéleni

Mg¢fici proud- trvalé pretizeni :

Proudovy ménic
Chyba méteni U-1
Chyba méteni proudu
harmonickych.

8.2. Regulacni obvody

Pocet stupiiti
Spinaci doba

Blokovaci doba znovuzapnuti :

Zatizitelnost kontakta relé

58 V- 690 V, plynule (do napéti 500V kategorie piepéti 11, dale
do napéti 690V kategorie prepéti I )

25 mA - 5A

50 Hz (60 Hz na ptani)

kazdy métici okruh je vybaven pasmovou propusti
Féze- Faze nebo Faze- Nulovy vodi¢

max. 1 VA

bezpotencialové ptipojeni obou méticich velicin
max. 20 %

x/5 A nebo x/1 A, tiida 1

1%

<10%

6 nebo 12 stupnil

v zavislosti na jal. zatézi (2-500 sekund) nebo

nastavitelna na 10, 30, 60, 120, 180, 300, 500 sekund
nastavitelna na 20, 60, 180 a 300 sekund

5A/265 VAC, kontakt je pieklenut odruSovacim kondenzatorem
47nF.

8.3. Kontrola a hlidani parametri

Watchdog

Teplota

Poruchové relé
Displej
Harmonické proudu
Vypadek napéti

kontrola spravné funkce procesoru

hlidani teploty okoli

relé mize byt ovladano riznymi poruchami dle volby

zobrazeni symbolt a riznych chybovych hlaseni

poruchové hlaSeni nebo postupné pfipinani nebo odpinani stupi

pti pferuSeni napajeciho napéti budou vSechny stupné okamzité
odpojeny, opétné ptipojeni stupiiti je mozné az po odeznéni blokovaci
doby znovuzapnuti.

8.4. Parametry pripojeni regulitoru

Napéjeci napéti
Spotteba
Jisténi ptistroje

Ptipojeni

Rozhrani

230V AC +£15 %, 50 Hz, kategorie prepéti 11, (60 Hz a/nebo
120V AC na ptani)

max. 8W

100 mA tr. 5 x 20 mm, v pfistroji

20-podlovou zastrckovou listou (PFC12: jesté dalsi 6polova)
max. 2,5mm?, tuhy nebo ohebny kabel

RS232, 3po6lova zastrckova lista
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8.5. Mechanicka vestavba

Celni deska ;142 x 142 mm
Otvor v panelu pro umisténi  : 138 x 138 mm
Hloubka pfistroje : cca. 70mm
Vaha : max. 0,65 kg (PFC12)
Provedeni : dle EN 50178, tfida ochrany Il a EN 61010-1
EN50081-1, EN50082-2 C €
Kryti : 1P 40 pfi nasazeném konektoru (IP55 na vyzadani, ale pouze je-li

¢elni panel regulatoru chranén uzamykatelnymi dviiky a
regulator je zabudovan do rozvadécovych dveti).

Provozni teplota a
teplota okoli : -25°C bis +60°C

Provozni poloha : libovolna

-35-



POHLED NA

ZADNI

STRANU REGULATORU PFC

VISHAY ELECTRONIC GMBH

Division Roederstein
ESTA und Hybride

D—84030 Landshut
Germany

PRED VYTAZENIM KONEKTORU ZKRATOVAT
OBVOD PROUDOVEHO TRANSFORMATORU

HREREREREREEEE NN

VYROBNI CISLO
ROK VYROBY

€

=
AN

PFC6
PCF12

50Hz | 230V

115V

60Hz

52 [31 3 RS232
GND TXD RXD -
o o
JEN U PFC12 PFCE/12 S0 w2
CISLO STUPNE CISLO STUPNE 5|~ 3=
= Wt a
7-12 1—-6 E So
bz} [} oS v
o o= =
TTTTT T T T T T T T e Z|2 °F
MERICI NAPETI 212 =
12\11\10\ 9\ 8\ 7 6 \5 \4 \3 \2 \1 58-690V AC 2 S2 S1
L L/N < L1 N Ik
625242312221 Rd 19 hd 017 16 019 14 04 10 [8 [7] 5] [4] [2] 1
MAXIMALNI ZATIZENI KONTAKTU 5A/265V AC & . >
=% <! x <
=AY UOD
= L4 L4 = — p—
- " —
- L2
L3
N

ZATIZENI SPOTREBICI 1;*\**77{
—e

NAPAJENI ZE SITE

STYKAC
}7
o n n 0 0 0 0 N
A BLIZSI VYSVETLENI PRIPUSTNYCH NAPETI

VIZ BODY 8.1 A 8.4 MONTAZNIHO PREDPISU

-36 -




Poznamky:
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